VUniversicdad cNacional QUILMES, 18 ABR 189
de Ouitomes !

VISTO la modificacién del Plan de Estudios de
Ingenieria en Automatizacién Yy Control Industrial, segtun

Resolucidén (CS) No /85, v

CONSIDERANDO:
Que es necesario homologar a los estudiantes que venian

cursando con el anterior Plan de Estudios al Plan vigente.

Que la modificacién del Plan de Estudios, no implicé un
cambio de la carrera, lo cual permite establecer un mecanismo de
equivalencias entre las asignaturas del anterior Plan con las
asignaturas del Plan vigente.

Que en virtud de lo anterior la Comisién de Asuntos
Académicos, Evaluacién de Antecedentes y Postgrado del Consejo

Superior ha emitido despacho con criterio favorable.

Por ello,

EL CONSEJO SUPERIOR DE LA UNIVERSIDAD NACIONAL DE QUILMES

RESUELVE

ARTICULO 1Q.- Aprobar como equivalentes las asignaturas de los
distintos planes de estudio de la carrera de Ingenieria en

Automatizacidén y Control Industrial de acuerdo a lo gque se
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establece en el Anexo qgue forma parte integrante de la presente

Resolucidn.

ARTICULO 2¢.- Registrese, practiguense las comunicaciones de

estilo v archivese.-

Resolucidén (C8) Nro. 044/95. ~
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EQUIVALENCIAS DE ASIGNATURAS ENTRE EL PLAN 1993 Y EL ACTUAL

anexo

PLANtees | PLAN19es

ASIGNATURAS C/H | ASIGNATURAS C/H | Ctre
 Algebra y Geometria A 4 C | Aigebra y Geometria Analitica | 6C | 1
Analisis matematico | A 6 C | Analisis matematico | 8C | 1
Anélisis matematico | B 6C
Informética | A 4 C |Informatica 4C | 1
Electrénica Digital | A 4 C | Electrénica Digital | SC | 1
Teoria de Circuitos | A 4 C | Teoria de Circuitos | 3C | 1
Fisica | A 4 C |Fisical 8C | 2
Fisica | B 4C
 Algebra y Geometria B 4 C |Algebra Lineal 8C | 2
Andlisis matematico Il A 6 C | Analisis matematico Il 6C | 2
informética | B 4 C | Programacion | 3A | 2y3
informética Il A 2C ‘
Teoria de Circuitos IB 4 C | Teoria de Circuitos Il 3A | 2y3
Teoria de Circuitos Il A 40C
Electrénica Digital | B 4 C | Electronica Digital Il 5C| 3
Electronica Analégica | A 4 C |Electronica Analégica | 4C | 3
Andlisis matemaético Il B 6 C | Analisis matematico lil 6C | 3
Laboratorio | A 5 C | Laboratorio | 4C 1 3
Informatica Il B 2 C | Programacién I 4C | 4
Andlisis matematico lii A 4 C | Andlisis matematico IV 6C | 4
Andlisis matematico lll B 4C
Teoria de Circuitos | B 4 C | Teoria de Circuitos i 4A | 4y5
Teoria de Circuitos Il A 4C
Teoria de Circuitos il B 4C
Electrénica Digital il A 4 C | Electrénica Digital Ill 4A | 4y5
Electrénica Digital Il B 4C
Electronica Analégica | B 4 C | Electrénica Analégica li 4A | 4y5
Electronica Analbgica Il A SC
Mediciones | A 4 C | Mediciones | 6A | 4y5
interpretacion de Planos 2C
Fisica ll A 4C |Fisicall 8C | 5
Fisicall B 4C ,
Electrénica Digital lll A 4 C | Electrénica Digital IV 6C| 6
Electrénica Digital il B 4C
Componentes Neumaticos e 4 C | Sistemas Neumaticos e 86A |By7
Hidraulicos Hidraulicos |
Sensores vy Transductores A 2C
Sensores y Transductores B 2C
Electrénica Analbgica |l B 5 C |Electrénica Analégica il 4A | 6y7
Laboratorio | B 5 C | Laboratorio Il 4A [ By7
Laboratorio I A 6C
Sistemas de Automatizaciény | 6 C | Sistemas de Automatizacibny | 6A |6y 7
Control | A Control |
Sistemas de Automatizacién v 6C




EQUIVALENCIAS DE ASIGNATURAS

PLAN 1993 PLAN 1996
ASIGNATURAS C/H | ASIGNATURAS CH |Ctre
Sistemas de Automatizaciény | 6 C | Sistemas de Automatizaciony | 6C | 8
Control Il A Control i
Sistemas de Automatizacibny | 6C
Control Il B
Mediciones | B 4 C | Mediciones |i 4A | By9S
Mediciones I A 3C
Mediciones i B 3C
Laboratorio il B 5 C | Laboratorio Il 4A | 8y9
Laboratorio ill A 6C
Laboratorio lii B 6C
Robética | A 4 C |Robética 4A [ 8y9
Robética | B 4C
Robética il 4C
Legislacién y Ejercicio 2 C | Legislacién y Ejercicio 4C | 9
Profesional Profesional
Organizacion de la Empresa 2C
Productiva
Economia de la Empresa 3C
Electrénica Industrial 4 C |Electronica Industrial SC| 9
. Control Numérico 3c
} } Materiales y Procesos 3 C | Materiales y Procesos 6C | 9
VT Industriales A Industriales
. Materiales y Procesos 3C
W\ | Industriales B
N Organizacion de la Empresa 2 C | Administracion de laEmpresa | 4C | 10
Productiva Productiva
' Administracién y Direcciénde | 2C
Empresa
Seguridad, Higiene y 4 C | Seguridad e Higiene Industrial | 4C | 10
Contaminacion Ambiental
Organizacién y Optimizacién de | 3C
Plantas Productivas
Control y Gestién de la Calidad | 4C
Metodologia de Proyecto 3 C |Proyecto Final 4C | 10
Opcional (1,2,3456) 6 C |Opcional (1,23456) 6C | 10
Practicas en Industria 8 C | Practicas en Industria 6C | 10

ASIGNATURAS OPTATIVAS



ASIGNATURAS OPTATIVAS

PLAN 1993 PLAN 1996
ASIGNATURAS C/H | ASIGNATURAS C/H | Ctre
Sistemas Aplicados a la 6 C | Sistemas Aplicados a la 6C
Telemetria v Telecomando Telemetria y Telecomando
L Sistemas Aplicados a la 6 C | Sistemas Aplicados a la 6C
r Navegacion Navegacion
! Técnicas de Software en 6 C | Técnicas de Software en Tiempo| 6 C
Tiempo Real Real
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