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QUILMES, % % j

VISTO la neCesidad de establecer equivalencias entre las

agignaturas correspondientes al Plan de Estudios de la Carrera

(a término) Tecnicatura en Automatizacién‘ky Control vy las

asignaturas que integran el Plan de Estudios de la Carrera ,

o Ingéniaria en Automatizacién vy Control Industrial del

Departamento de Ciencia v Tecnologia, v
CONSIDERANDO:

Que s8e han efectuado los estudios Acorrespondientes ;
analizando log contenidos minimos de laé asignaturas de ambos
-Planes de Estudio.

Que dicha tarea fue realizada por la Direccién de la Carrera

conjuntamente con especialistas en la materia que integran el

Claustro Docente de las carreras mencionadas en el Visto de la

ﬁ@g presente.

, ‘ - Que en. virtud de lo anterior se elaboro un Cuadro de
Equivalencias gque fue puestoc a consideracién del Consejo
Departamental del Departamento de Ciendia v Tecnologia, el que

propone su aprobacidén al Consejo Superior.

Por ello,
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EL CONSEJO SUPERIOR DE LA
UNIVERSIDAD NACIONAL DE QUILMES

RESUETLYVE:

ARTICULO‘ 1.- Aprobar el‘ Cuadro de Equivalencias entre las
asignaturas correspondientes al Plan de Estudios de la Carrera
Tecnicatura en'Automatizacién v Control, v las asignaturas que
integran en Plan de Estudio de la Carrera de Ingenieria v
Automatizacién y Control Industrial del Departamento de Ciencia
y Tecnologia gue como Anexo forman parte de la 'presente
Resolucién. |

ARTICULO 2.- Registrese. Comuniquese a quienes corresponda, a sus

éfectos. Cumplido, archivese.

RESOLUCION (CS) NQ 113/94




ANEXO

Ing. Automat. v Control industrial

Antomatizacion y Control

{Tecnicatura)
1 le Informatical e Informética
¢+ Hetructuras Lopicay
2 |e TeorlaDe Circuttos I & Teoria De Crrouilos
3 |e Electronica Digital I ¢ Electronica Digital
= Disefio Y Sintesis De
Cire Digitales
4 e Eleciromica Digital I1 # FElectrénica Digital
5 | Elecironica Digital 11 ¢ Control Y Automatizacion Con
Microprocesadores [
¢ Control ¥V Antomatizacion Con
Microprocesadores [1
6 |e Sistemas Hidrallicos Y e Sistemas Neumdticos B
Neumaticos Hidratthicos
7 e Laboratorio I ¢ Instrumental
8 |e Electrénica Industrial ¢ Infrumentaciém Para Control
¢ Elecironica De Potencias E
Instromentacion
¢ {ontrol Légico Programable
9 |e Robdtical # HRobdtical
s Roboticall




